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АНОТАЦІЯ

Дипломна робота: 62 сторінки, 4 розділи, 14 рисунків, 11 додатків

ДОСЛІДЖЕННЯ РУХУ СИСТЕМИ ПРИ ДИНАМІЧНИХ 

НАВАНТАЖЕННЯХ

Об’єкт дослідження -  внутрішній стан та переміщення системи для 

різних видів зв’язків.

Ціль роботи -  дослідження руху системи матеріальних точок, на яку 

накладаються різні види зв’язків.

Метод дослідження -  прикладна інформаційна система чисельного 

дослідження руху системи під дією удару.



ANNOTATION

Thesis: 62 pages, 4 sections, 14 drawings, 11 applications 

STUDY OF SYSTEM MOTION UNDER DYNAMIC LOADS

The object of study is the internal state and movement of the system for 

different types of connections.

The purpose of the work is to investigate the motion of a system of material 

points overlaid with different types of connections.

Research Method is an applied information system for the numerical study 

of the motion of a system under the influence of impact.
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6

ВВЕДЕННЯ

В даній роботі розглядається питання комп’ютерного моделювання 

руху системи матеріальних точок під дією ударних навантажень на систему 

[1-2].

Ціллю цієї роботи є дослідження руху системи матеріальних точок, 

на яку накладаються різні види зв’язків. Об'єктом дослідження даної роботи є 

внутрішній стан та переміщення системи для різних видів зв ’язків. 

Предметом дослідження є заходження оптимальних характеристик системи 

для виконання задач жорсткості та міцності.

Для вирішення задачі моделювання руху системи матеріальних точок 

під дією динамічних навантажень пропонується вирішити наступні підзадачі:

1) побудова найпростішої моделі руху для зв’язку -  опора у 

вигляді пружини;

2) отримання аналітичного і чисельного рішень для 

найпростішої моделі;

3) побудова моделі руху з урахуванням сили опору

амортизатору і її чисельне рішення;

4) комп'ютерне моделювання руху системи в тривимірному 

просторі;

Цінність теми випливає з можливості замінити дорогі фізичні 

експерименти на чисельні експерименти в віртуальної реальності.

Актуальність теми визначається необхідністю проведення розрахунків 

роботи механічних систем в умовах сучасних природних катаклізмів.
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ВИСНОВОК

В даній роботі вивчено питання комп’ютерного моделювання руху 

системи матеріальних точок під дією ударних навантажень на системи, а 

саме падіння тіла з заданої висоти. Досліджено руху системи матеріальних 

точок, на яку накладаються різні види зв ’язків: пружна опора та демпфер.

Для проведення дослідження задачі моделювання руху системи 

матеріальних точок під дією динамічних навантажень вирішено наступні 

підзадачі:

1) побудована найпростіша модель руху системи для зв’язку -  опора у 

вигляді пружини;

2) отримано аналітичне і чисельне рішень для найпростішої моделі;

3) побудована модель руху з урахуванням сили опору амортизатору і її 

чисельне рішення;

4) проведено комп'ютерне моделювання руху системи в тривимірному 

просторі;
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