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Введення
Поняття центру ваги широко використовується у фізиці, зокрема, в механіці.
Центром ваги механічної системи називається точка, відносно якої сумарний момент сил ваги (діючих на систему) дорівнює нулю. Наприклад, в системі, що складається з двох однакових мас, з'єднаних непохитним стрижнем, і вміщеним в неоднорідне гравітаційне поле (наприклад, планети), центр мас буде перебувати в середині стрижня, в той час як центр ваги системи буде зміщений до того кінця стрижня, який знаходиться ближче до планети (бо вага маси залежить від параметра гравітаційного поля), і, взагалі кажучи, навіть розташований поза стержня.
В однорідному гравітаційному полі центр ваги завжди збігається з центром мас. У некосмічних завданнях гравітаційне поле зазвичай може вважатися постійним в межах обсягу тіла, тому на практиці ці два центри майже збігаються.
З цієї ж причини поняття центр мас і центр ваги збігаються при використанні цих термінів у геометрії, статики і тому подібних областях, де застосування його в порівнянні з фізикою можна назвати метафоричним і де неявно передбачається ситуація їх еквівалентності (оскільки реального гравітаційного поля немає, то і облік його неоднорідності не має сенсу). У цих цілях традиційно обидва терміни синонімічні, і нерідко другому надається перевага просто в силу того, що він старіший.












Висновки
У даній роботі була поставлена задача знаходження центра ваги плоскої фігури і знайдено в кінцевому вигляді її рішення. Це рішення послужило основою для реалізації цього завдання з допомогою 2D технологій.
Для реалізації чисельного розрахунку використовувалася мова програмування C#.
Була намальована плоска фігура, пораховано центр ваги кожної фігури і їх площа.
А також намальовані діагоналі та медіани отвору. Позначені центри ваги на малюнку.
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