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АНОТАЦІЯ 

 

Дипломна робота: 55 сторінки, 4 розділи, 17 рисунків, 6 додатків 

КОМП’ЮТЕРНЕ МОДЕЛЮВАННЯ СКЛАДНОГО РУХУ 

МАТЕРІАЛЬНОЇ ТОЧКИ 

Об’єкт дослідження – модель відносного руху для різних значень 

параметрів системи. 

Ціль роботи – дослідження багатопараметричної системи рівнянь руху 

точки. 

Метод дослідження – прикладна інформаційна система чисельного 

дослідження складного руху матеріальної точки. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

ANNOTATION 

 

Thesis: 55 pages, 4 sections, 17 drawings, 6 applications 

COMPUTER SIMULATION OF COMPLEX MOTION OF MATERIAL 

POINT 

The object of study is a model of relative motion for different values of 

system parameters. 

The purpose of this work is to study a multi-parameter system of equations 

of motion of a point. 

Research Method is an applied information system for numerical study of 

complex motion of a material point. 
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ВВЕДЕННЯ 

 В даній роботі розглядається питання комп’ютерного моделювання 

руху матеріальної точки у відносній системі координат [1-2].  

 Ціллю цієї роботи є дослідження багатопараметричної системи рівнянь 

руху точки. Об'єктом дослідження даної роботи є моделювання можливого 

руху для різних значень параметрів системи. Предметом дослідження є 

складний рух матеріальної точки, а також отримання діапазонів можливих 

значень параметрів системи. 

 Для вирішення задачі моделювання руху матеріальної точки 

пропонується вирішити наступні підзадачі: 

1) побудова найпростішої моделі руху для ідеально гладкою 

трубки, при рівномірному обертанні системи в переносному русі; 

2) отримання аналітичного і чисельного рішень для найпростішої 

моделі; 

3) побудова моделі руху з урахуванням сили тертя трубки і її 

чисельне рішення; 

4) побудова моделі руху з урахуванням сили опору середовища і 

її чисельне рішення; 

Цінність теми випливає з можливості замінити дорогі фізичні 

експерименти на чисельні експерименти в віртуальної реальності. 

Актуальність теми диктується потужним розвитком робототехніки. 

Промисловий робот в якості виконавчого пристрою має маніпулятор - 

механічну руку з кількома ступенями рухливості. Рух маніпулятора – це 

складний рух, що досліджується в даній дипломній роботі. 
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ВИСНОВОК 

  

 В даній роботі досліджено задачу комп’ютерного моделювання руху 

матеріальної точки у відносній системі координат. Побудовано 

багатопараметричну систему рівнянь руху точки. Змодельовано можливий рух 

для різних значень параметрів системи. Проведено дослідження  відносного 

руху матеріальної точки. 

 Для вирішення задачі моделювання руху матеріальної точки вирішено 

наступні підзадачі: 

1) побудована класична модель руху для ідеально гладкою трубки, при 

рівномірному обертанні системи в переносному русі; 

2) отримано аналітичне та чисельне рішення для класичної моделі; 

3) побудована модель руху з урахуванням сили тертя трубки і її чисельне 

рішення; 

4) побудована модель руху з урахуванням сили опору середовища і її 

чисельне рішення; 

Розроблено Windows-додаток, що імітує віртуальну лабораторію 

проведення дослідження. 
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