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ВСТУП

«Досвід обробки даних GPS-зйомки та землевпорядних, земельно-кадастрових, геодезичних та інших високоточних робіт у різних регіонах України показав, що при вимірах та обробці виникає чимало проблем (значні похибки чи інші похибки). Враховуючи це, можна зробити висновок про необхідність удосконалення процесу вимірювання та обробки даних GPS-техніки з метою геодезії, землеустрою та різних кадастрів»[10].
Актуальність цього дослідження полягає у розгляді можливості підвищення якості GPS-вимірювань, що використовуються для подальшої обробки даних.
Предметом дослідження є способи впровадження технологій GPS-досліджень у процес землеустрою в Україні.
Об'єктом дослідження є технологія GPS-досліджень та особливості обробки їх результатів.
Мета дослідження – проаналізувати можливі напрямки вдосконалення технології GPS-досліджень у галузі геодезії та землеустрою.
Для досягнення мети дослідження було вирішено такі завдання:
· проаналізувати існуючі технології GPS-досліджень;
· дізнатися шляхи використання технології GPS у геодезії та землеустрою;
–проаналізувати існуючі методи підвищення якості геодезичних та землевпорядних GPS вимірювань.
Наукова новизна: вперше розглянуто можливі напрями вдосконалення технології GPS-досліджень у контексті використання геодезії та землеустрою у сфері землеустрою в Україні.
Практичний значення роботи. Результати дослідження можуть бути цінними для фахівців із землеустрою, які використовують у своїй роботі дані GPS-досліджень. Структура роботи. Магістерська робота складається зі вступу, трьох розділів, висновків, додатків та списку використаних джерел. Робота викладена на 69 сторінці
тексту формату А4, містить _ таблиць, _ рисунків, _.
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ВИСНОВКИ

Проаналізувавши технології GPS-зйомок, можна побачити, що ті зйомки, які точні (з невеликою похибкою), займають більше часу, ніж ті, які не мають високої точності зйомки. Наприклад, серед GPS-зйомок найбільш поширені статичні виміри, цей метод вимагає наявності 2 приймачів на двох кінцях базової лінії для одночасного прийому сигналів протягом 20-40 хвилин, за рахунок чого точність таких вимірів досить висока (1 - 3). 10-3м, а режимі навігації сигнал приймається швидше, але точність його 10-15м.
Однак є обов'язкові умови зйомки:
· необхідно забезпечити роботу як мінімум двох приймачів GPS одночасно з подальшою інтеграцією зібраних ними даних.
· одночасний прийом супутникових радіосигналів не менше ніж із чотирьох супутників
· У зоні вимірювання GPS відсутні потужні діючі засоби телерадіомовлення.
Провівши дослідження, можна зробити висновок, що GPS-зйомка в землеустрої є його невід'ємною частиною, що дозволяє заощадити час після обробки та винесення проекту на природу. Система GPS призначена для створення та ущільнення геодезичних мереж, для проведення геодезичних робіт будь-якої складності, таких як вимірювання меж територій землекористування, побудова точок у реальному часі, обґрунтування будівництва доріг, а також визначення земель. використовувати обмеження у статистичному та кінематичному плані. (Stop & Go), топографічні зйомки та моніторинг деформацій.
Поліпшення та підвищення якості GPS вимірювань здійснюється такими способами:
· Вибір конфігурації обладнання.
· Планування	польових	робіт	з	урахуванням	особливостей	об'єкта,	що фотографується.
· Вибір режиму вимірювання. Відповідність технологіям GPS-вимірювань.
· Використання професійного програмного забезпечення для коригування вимірювань.
· Виїзний та офісний контроль вимірювань.
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· Інтеграція методів GPS з іншими інструментами.
· Використання диференціальних послуг GPS.
· Використання постійної мережі базових станцій GPS, технології VRS.




[image: ]



[image: ]
image3.png
CIHCOK BHKOPHCTA HHX [DKEPE]

1. AledELRakbany. Iroduction to GPS. Arech house, Ine. ~ 2002, T6c.

2. E. Kaplan Understanding GPS: Prineipes and Applications. Artech Hous,
Ine. - 1996.-375¢.

3. G.F. Bonban.Carter Geographic Information Systercs for Geoscientits:
Modelling with GIS. - New Yok Elsevier Science, 1994, ~ 398 p.

4. Global Positioning System: Theary and Applicaion. Volume I, Edled by
Bradfond W, Patkinson an Jazes L Spilker! GPS Receivers, 4.1, Van Dierendonck.

5. Gregory T. French. Understanding the GPS. GeoResearch, . — 1996. -
255,

6. Hoffiann. Wellenhof. Glsbal Positioning Systen: Theory and Practie. New
York.:Springer-Vorlag. - 1994, 475c.
7. Infrface Control DocuentICD-GPS-200-C.~2000. - 138

8. MohinderS. Grewal, GPS, Inerial Navigation, and Integration, Jokn Wilsy &
Sons, Ine.~ 2001~ 38Te.

9. Technigws for Dupovhg Anjuig Pefomace of Cidl
GPSIGLONASS Receivers. SergeyV. Lyusin, lia G Kazanav. ION GPS, 1998

10, Asvoronsodt cnaprnomm GPS-asmesce [Enerpomcadt peesye] f Gps-
Club ~Pesssae pocrymy : ity gps-club.afeps_hinkidetil phy?ID=53765

11, Swmcysasmx GPS, cpepu sarmeysasmx GPS [Enerrpossact pecype] f
Bisirepin: Bimss exaasmorezia - Pexsok ancryny: hitp s wikipedia org wikiGPS

12, Maitiyme moomsonyeass: oma rerseort [Evrpoe proye] f
pe-Cl.~Peson sy . chisrlgps_tinkldetal phy?ID=61231

13, Hapiraion crcrona Beieoy - (Brerporocd pcyps]. — Pesias doorymy
it wikipedi crghviki?A 0517180/ D,BY.D0/ B4 DO BEYDIES

14, Keimnmo mopseryeets  GPSS s [Ewrporeoc pegps]. -~ Pess
sosryy Wipobivia comgstatshserguide

15, Cofumranci & A Teorpapias inpopwasiod. croman: moweroria
nporgeac /. A Crimmoaes, B, M. Amepeor,C. B, Timmoasradt - Opecs, 1997

16, Gt operermmn oy oo e Y i a gL o




image4.png
nispiven ek, 27 wiménia 2012 Emmporcad preyps]. — Pexior moorymy
M it confinex phpPopfion=corn_contévien=artile&id=1417:3A1-
oatid=A3,3 oS emid=163 ang =1l

17, Yepsra 1. T foorimmesser mosaoeri GPS-crosrepeess, s e
o ropeosy / T1. T, Yepioms, O. €. Sy f Teomesin, rprorpain
sepogomataesns ~ 209,16 71, C.99.107

18 Mewseron T. T Teopeseas mpsnamc - Tipyaoes  T. . M, O. 1
Mopos, 1. C. Tyeporo; o pemesaie T.T” Wlepsera. - (e 3] ~ Tspi: Breansoaten
Hatiosarms om0 -y « 1s5isch ka IutiTexidxas, 2009, — 434c.




image1.png
OAECBKHM HALIOHATIEHAN YHIBEPCUTET IMEHI L. 1. MEHHHKOBA
Teonoro-reorpadisemi gaxymrer
Kagenpa exoRoMi“wiol Ta conjaLHol reorpad i TypHaMy

Kearnipixaifia poSora
Ha 3goByrTa crymes BMmoi oceiTH "yERiCR!

%mﬂwwwmmﬂmmu GPS imaging ieshnologies. in band management»

Buxonana: spobysaa
Rest0l opu Ha A
cteniamsocri 103 Hayiat mpo Sewmo

OceiTsa mpor pawa "I PYHTOSHABCTEO Ta BUKOpHCTaHS
sememsn pecypeis”

TATBAHUKOBA GAIHA BONOTUMUPIBHA

Kepimne ar8 . npod. Aropceia® B
Peesizentt 51,3, fou. CTOAH 0.0,

Pexomerozaso 1o saxcry. Sesmieno s sacpansi EK Me_
‘poToKon saci KA KAbeAPH mporoxonNe__sin«__v___p
N mine_»___p Onifa___J, J.
oo et i v ECTS B
Sasiyeart Kadenpu TomeaEX
CHYB.A ABOPCEKA BB
) i ) i)

Omeca — 2024




image2.png
BCTYIL...
PO3/ILT 1. TEOPETHYHI OCHOBH GPS TEXHOJIOT ...

11 Teoperssmi ocsoss GPS resssonorii

1.2 Tpusmpn pii GPS Tesstomoriit

13 Towmicrs cutcrevm

14, Ocsossi rexsoncrii GPS sineasmts

PO3/ILT2. POJIb GPS TEXHOIIOT T B 3EMJIEYCTPOT

21 Teporerausa smcopicrassa TIC B Sevptenopamyeassi

2.2, Ornn sames 7 BHQIIOVAOTGE CHCTENORD SYAATEYTp0R) Vipaisn

23, Ml sarysestns GPS-Tessomrifts qicrewi sewneycrpor Vipainu
24. Ornn GPS mpwinezsis ans sapas [1C

PO3JILT3. ILJIAXH Y/IOCKOHANEHHS GNSS TEXHOJIOT T

3.1 Tlowmumat, 1o Estsmrkasors iy GPS Bamipase

3.2, Asanis icayioar Meropie M pEmmestts mocTi GPS snmiprosas,

3.3 Brxopwcrasss resstonorii A-GPS i mommuesta GPS srivass

34, Omposanpan

BHCHOBKH. .
CITHCOK BUKOPHCTAHHYX JT7KEPEJT ..





