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                                               АННОТАЦІЯ 
 

 

У даній дипломній роботі розробляється прототип пристрою полива з можливістю 

збереження потрібної вологи для кожної рослини  індивідуально . 

Об'єктом дослідження є програмувальні відлагоджувальні плати Arduino на основі 

мікроконтролерів UNO, різноманітні датчики вологи, енкодер для управління меню , та 

помпи за допомогою яких пристрій качає воду. 

Ціль роботи – моделювання й створення пристрою поливу та підігрівача температури води 

на основі програмувальної плати Arduino. У процесі дослідження спочатку була 

опрацьована ідея й підібрана елементна база для створюваного приладу. Завершальним 

етапом є визначення метрологічних характеристик і виводи про придатність пристрою для 

використання. 

Ключові слова: мікроконтролер Arduino Uno, , датчики температури, помпи, моторчик , 

програмування мікроконтролера. 

 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

                                                       ANNOTATION  

 

 

    This bachelor paper shows development of a prototype of an irrigation device with  ability to 

maintain  required moisture for each plant individually.The object of the research are Arduino 

programmable debugging boards based on UNO microcontrollers, various humidity sensors, an 

encoder for menu control, and pumps with which the device pumps water.The purpose of the 

work is to model and create an irrigation device and a water heater based on an Arduino program 

board. At first, the idea was worked out and the element base for the created device were 

selected. The final step is to determine the metrological characteristics and conclusions about the 

suitability of the device 

.Keywords: uno microcontroller, Arduino, temperature sensors, pumps, motor, microcontroller 

programming 
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                                                      ВСТУП 
 

 

Питання автоматизації поливу рослин є актуальним як для сільського 

господарства: зрошування на полях та в теплицях, так і для садівничих ділянок, парків та 

скверів. Також потреба в таких пристроях виникає у тих, хто займається вирощуванням 

декоративних рослин в побутових умовах. 

Промисловість випускає подібні пристрої для автоматизації  поливу, але вони, по 

перше, не перекивають весь спектр потреб, а по друге, доволі дорого коштують.  

В той же час, сучасний ринок мікрокотролерної техніки пропонує не тільки 

різноманітні по потужності й можливостям плати керування, але й велику кількість 

периферійного обладнання для них: датчиків, сенсорів, виконуючих пристроїв та модулів 

передачі інформації. Це дає можливість спроектувати систему автоматичного поливу 

рослин під конкретні потреби. 

В деяких випадках виникає потреба поливу рослин з різною інтенсивністю і 

контролювати цей процес. А якщо мова йде про екзотичні види рослин, чи розсаду, то 

взагалі може виникнути потреба в підігрітій воді для поливу. 

Метою роботи є розробка прототипу багатоканальної системи поливу рослин з 

можливістю програмування режимів поливу. 

Постановка задачі: Використовуючи мікроконтролерну платформу Arduino, 

розробити систему зрошення рослин, яка буде забезпечувати різні режими поливу на 

різних каналах. При цьому повинен забезпечуватися контроль над вологістю ґрунту й 

можливість зміни режиму поливу на кожному з каналів. Система повинна бути безпечною 

в експлуатації й стійкої до можливих перебоїв електропостачання. 
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                                      ВИСНОВКИ 
 

 

В процесі виконання кваліфікаційної роботи було проаналізовано сучасний ринок 

систем для автоматичного поливу рослин та розглянуті найбільш популярні моделі 

керуючих пристроїв. Також були розглянуті саморобні конструкції, що добре описані в 

мережі Інтернет.  

На основі отриманих даних було зроблено висновок, що існуючі системи 

управління поливом рослин нездатні задовольнити низку потреб, таких як багатозоний 

полив в умовах квартири, чи невеликої теплиці. Виходячи з цього було спроектовано та 

створено прототип контролеру, що забезпечую незалежний полив рослин в 3 зонах та 

можливістю контролю та регулювання температури води або повітря. При потребі 

кількість зон може бути збільшена. Для цього була використана платформа Arduino. 

В ході проектування було протестовані декілька датчиків вологості ґрунту та 

температури. Експерименти показали, що не всі вони можуть бути застосовані в пристрої. 

В першу чергу це пов’язано з умовами використання: вологість та сирий ґрунт. В 

результаті були застосовані: 

1. Arduino Uno в якості керуючої плати. Також можна використати Arduino Nano 

або Arduino Pro mini. 

2. Шилд підключення датчиків для Arduino UNO R3. 

3. Дисплей LCD 2004 з шиною I2C. 

4. Ємнісний датчик вологості ґрунту (3 шт.). 

5. Герметичний датчик температури DS18B20. 

6. Модуль енкодера EC11 - в якості елемента керування. 

7. Водяний заглибний насос помпа 3-6 В 120л/ч (3 шт.). 

8. 4-х канальний модуль реле 5В 10А з опторозв’язкою. 

З використанням середовища Arduino IDE було розроблено програму керування 

приладом, яка дозволяє контролювати та підтримувати потрібну вологість ґрунту в 3 

незалежних зонах поливу, та контролювати і регулювати температуру води. Програма 

дозволяє задавати мінімальні і максимальні значення параметрів для кожного каналу 

окремо. Встановлені налагодження зберігаються в енергонезалежні пам’яті (EEPROM) і 

не потребують додаткових резервних елементів живлення у випадку перебоїв 

електропостачання. Таким чином, пристрій після перезавантаження або тимчасового 

відключення почне працювати згідно зі збереженими налаштуваннями. Це дозволяє його 

використовувати автономно без посереднього контролю. 
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